PuduBot c

Robot Un e Entrega
Relevo del Claswo
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Entrega Multi-industria, Experiencia Unica Mayor Satisfaccion Entrega Sin
Multi-escenario para el Cliente del Personal Contacto

Diserio Totalmente Cerrado Buscapersonas y Notificaciones

Motor de Rueda Sistema de Chasis E“I Despliegue sin .7 Q Entrega
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Dimensiones del equipe  580mm*535mm*1290mm(22.8in*21.1in*50.8in) ESCENARIOS

Peso del equipo 39kg(86lbs)
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Autonomia de bateria 12h(carga completa), 15h(sin carga) Tq E._ ﬁlﬁ Iﬁ

Tiempo de carga 4H Restaurante Hospital Hotel Oficina

zelncldud de cr-ucern 0.5m/s ~1.2m/s(1.64ft[s~3.94ft/s) EEE - v
ngulo de subida <5° E IHI F‘i .

Método de posicionamiento VSLAM & Laser SLAM Escuela Res. Mayores  Entretenimiento  Comercio

m Q Robotics Galu > atencion.clientes@roboticsgalucom & www.roboticsgalu.com



